robot ¢ coupe’

CL 50 ¢ CL 50 Ultra



FTAPAHTUA

BAXKHBIE MEPbI MPEJOCTOPOXKHOCTH

Bbl MPUOBPEJIN
OBOLLIEPE3KY
CL 50 ¢ CL 50 Ultra

BBO/1 B SKCIIJTYATALIMIO ATMAPATA

L PeKOMeHD,CIUMM Mo NoAKIOYEeHUIO

MPOLIEAYPbI CEOPKU

UCMNoJib3OBAHUE
U BbIBOP JUCKOB

OYUCTKA

COAEP)XAHUE

TEXYXOL,

® Hoxw, rpebeHkun n Tepku

TEXHUYECKME XAPAKTEPUCTUKHA
® Bec
* Pasmepbl
® Bricota paboueit noBepxHoCTH
® YpoBeHb Liyma

o 3ﬂeKTpW-IeCKl46 XAPAKTEPUCTHKHU

SALLUTA

HOPMbI

TEXHUYECKUE JAHHbIE

* NsobpaxeHne B pazobpaHHom Buae

b 3ﬂeKTpOCX6MbI M MOHTQAXHQASA CXema
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MPEAES1 TAPAHTUX ROBOT-COUPE s.N.c.

Baw annapar ROBOT-COUPE umeer
FOPAHTHIO CPOKOM HA OfMH rop, € Aa-
Tbl NOKYNKM: AGHHASI FAPAHTHUS OT-
HOCHUTCSl TONbKO K OPULUANBHOMY
M3rOTOBMTESNIO MOPKM, Er0 AUCTPUOL-
IOTOPY MNM UMNOPTEPY.

Ecnm BbI nokynaete annapar ROBOT-
COUPE y auctpubbroTopa, MCXOARHOM
SIBNSIETCA €ro rapaHTusi (B aTom
CJly4ae npoBepbTe CPOKM U YCIIOBUS
3TOW FAPAHTMM C BALUMM AUCTPUOBIO-
TOpOM).

lapantus ROBOT-COUPE He pacnpo-
CTPOHSIETCS! HO FAPAHTHIO AUCTPUOL-
IOTOpA, OFHAKO B CJyHdE OTCYTCTBMA
nocneaHen rapantus ROBOT-COUPE
GyaeT AeUCTBUTENBHOM C HEKOTOPbI-
MM OroBOPKAMM B 3QBUCMMOCTH OT
PbIHKQ.

fapantua ROBOT-COUPE s.N.C. pac-
NPOCTPAHSIETCS TONBKO HA HEUCNPAB-
HOCTH, CBSI3GHHBbIE C MATEPUANIOM
u/nnu c6opkon.

FAPAHTUS ROBOT-COUPE s.N.c.
HE PACINTPOCTPAHAETCA HA
CJEQYOLLIEE:

1 = MNospexaetmsi 06opynosarms ns-3a Henpa-
BMIbHOTO WS HECOOTBETCTBYIOLLErO WCMOSNb30-
BOHMSA, NOAEHMS ANnapaTa unu apyrie nopob-
HblE MOBPEXAEHWS, BbI3BOHHOE HEMPABMIIbHBIM
BbINOMHEHMEM MHCTPYKLMK B 4ACTU COOPKY,
YCTAHOBKM, WMCMONb30BAHMS, YMCTKM, 0BCIYyXM-
BOHMS U T. A.).

2 = 30TOYKA MU 30MeHA J'Ie3BMﬁ, 3ATYNMBLLUMNX-
Cd, UCNOPYEHHbIX UIN U3HOLIEHHbIX nocne
onpeneneHHoro BpemeHn UcCnonb3oBAHUA,
cHUTaoLLerocss HopMasibHbIM MU HPE3MEPHDBIM.

3 - Hetanu u/mnn cToMMoOCTb 30MEHBI MK _pe-
MOHTQ Ne3BMiA, HOXEW, MOBEPXHOCTEN, HACOAOK,
MCMAYKAHHBIX, MOLAPANAHHbBIX, NMOBPEXAEHHbIX,
MCKPUBIEHHBIX MM U3MEHMBLLIKX LBET.

4 - Niobbie nsmeHenms, gobasneHus uan pe-
MOHT, BbIMOSHEHHbIE HE YNOMHOMOYEHHBIM NPEes-
npusTHeMm.

S - Mepesoska annapata B/u3 cepeucHoro
LeHTpa.

6 - Croumocts YCTOHOBKM MSIM TECTUPOBAHMS
HOBbIX AETANEN MM KOMMMNEKTOB (HAMp., HaLuK,
OMCKM, Ne3BWs, HOCAAKM), 3aMEeHEeHHbIX no cob-
CTBEHHOMY YCMOTPEHMIO.

7 - Pacxoppbl, CBA3GHHbIE C M3MEHEHMEM Ham-
PABREHUs BPALLEHUS TPEexPA3HOrO NeKTPOABH-
raTensi (OTBETCTBEHHOCTb HECET YCTAHOBLLMK).

8 - MOBPEXAEHNA, BbI3BAHHBIE TPAHC-
NMOPTUPOBKOMW. Bugmmbie nam HeBuaumble
NOBPEXAEHMUS NIEXAT HA OTBETCTBEHHOCTH nepe-
BO34MKd. [lonb3oBaTenb AONXeH M3BECTUTb 06
3TOM MEPEeBO3YMKA M SKCMEAUTOPA CPA3y Mo mno-
fNyYeHUM TOBAPQ, MM KOK TOMBKO OH OBHAPYXMT
NOBPEXAEHWE, €CNIM peyb MAET O HEBUOMMOM
MOBPEXAEHMM.

XPAHUTE 3ABOICKYIO YIAKOBKY, kotopas

npMroguTca B Citiyqdae npoBepkn nepeBo3vnKa.

lapanTus ROBOT-COUPE s.N.C. orpaHuuneaet-
CA 30MEHOW HeWCnpaBHbIX AeTanel unu anna-
patos: ROBOT-COUPE s.N.C., a Takxe Bce ero
Punuansl MM APUIMMPOBAHHBIE MPEANPUATHS,
ero AMCTPMObLIOTOPbI, AreHTbl, YNpaBnsiome,
CNyXallie UM CTPAXOBLUMKM HE HEeCyT OTBETCT-
BEHHOCTb 30 ywwepb, NoTepio MM KOCBEHHbIE
POCXOfAbI, CBSA3AHHLIE C AMMAPATOM MW HEBO3-
MOXHOCTBIO €ro UCMOMb30BAHMS.




BAXKHbIE MEPbI NMPEAOCTOPOXXHOCTU

BHUMAHME! Bo m3bexxaHue HeCHACTHbIX C/ly4aEB (3NEKTPOTPABMBI, PAHEHHSI U NMP.) U AN CHUKEHUS MATEpUanbHOro yuepba,
HOHECEHHOTO HEMpPUBWJIbHLIM MCMOJIb30BAHMEM BALLEro ANMNApPATA, BHUMATENIbHO NMPOYMTAUTE CrieAyloLMe UHCTPYKLIMU M CTPOro
cobniopaiTe UX BbINONHEHME. DTO MOMOXET BAM JIyHlle O3HOKOMMTLCA C ANMAPATOM M MPABUALHO €r0 MCMONb30BATD.
MpoumTanTe NnonHoCTLIO AQHHBIE PEKOMEHAALIMM M O3HOKOMBTE C HUIMM BCEX JIULY, NOJb3YIOLMXCS ANNAPATOM.

PACIMAKOBKA

® OCTOpPOXHO BbiHBTE M3 YNOAKOBKW BCE 0HOPYAO-
BAHME, O TOKXE BCE MPUHALIEXHOCTM MM cheuu-
QnbHyIO OCHACTKY, HOXOASLLMECS B KOPOOKAX.

* Cobniopaite OCTOPOXHOCTb npu pacnakos-

Ke PeXyLUMX MHCTPYMEHTOB: HOXEM, IMCKOB M Jp.

YCTAHOBKA

® PekomeHflyeTcst yCTAHOBNMBATL ANAAPAT HA YC-
TOMYMBYIO MOBEPXHOCTb.

NOAKNKOYEHUE

® Y6epuTech, YTO HAMPSAXEHWE BALLEH SNEKTPOCETH
COOTBETCTBYET HAMPSXEHMIO, YKA3UHHOMY HA 3a-
BOACKOM TabAMuke KOPMYCa ABMrATENs, M YTO OHA
PACCYMTAHA HO HEOBXOAMMYIO CHITY TOKQ.

® Oba3aTensHO NOACOEAMHUTE ANNAPAT K PO3eTKe
C 303eMJIEHMEM.

PABOTA

 Cobniopaite 0CTOPOXHOCTL Npu paboTe ¢ pexy-
MMM MHCTPYMEHTAMM (BMCKOMM MM HOXOMM).

MPOLIEZLYPA CBOPKU

e Crporo cobniogante pasnuuHbie npoueaypbi
cbopkmn (cm. cTp. 78) u ybeputech, yTo BCE
NPUHGANEXHOCTM NPABMABHO YCTAHOBMEHI.

UCNOJIb3OBAHUE

* Hukorga He nbitaiTech ybpaTb NpepoXpaHuTeb-
Hble CUCTEMbI M BIIOKMPOBKM.

® Hukorpa He BCTOBASIATE MOCTOPOHHME NMPEAMETHI
B pabouyto emKoCTb.

® Hukorga He MPOTANKMBANTE MULLEBbIE MPORYKTHI
PYKOJt.

* He neperpyxaite annapar.

* Hukorga He BKNoYaiiTe NOPOXHUIA anNnapar.

OYUCTKA

eB uensax npeaocTtopoXHOCTHU nepen onepaunusamm
O4YUCTKM BCErad OTKMOYanTe BALW annapdar.

e CuctemaTnyecku O‘-IVILLI,OﬁTe annapart U1 ero npu-
HAONEXHOCTHU MO OKOHYAHUU pO6OTbI.

* He norpyxaitte 6rok gsurarens s sogy.

e [Ina anomMmnHMEBbLIX AeTANEN MCMOMNb3yrUTe NOAXO-
Asiliee MotolLiee CPeAcTBoO.

¢ [Ins nnacTmaccoBbix AETANEN He MCMOMNb3ynTe
MOIOLLME CPEACTBA C BbICOKOW LLEMNOYHOCTbIO (Bbi-
COKOs1 KOHLIEHTPALMS HOTPMS MM OMMWAKA).

® Robot-Coupe Hu B koem cryyae He HeceT oTBeT-
CTBEHHOCTb 30 HecobnofeHue Nonb3oBATENEM
3NEMEHTAPHBIX NPABUI COHUTAPHOM MMIUEHbI.

TEXYXOA4

* [epen noObIMM ONEPALMAMM HO DNEKTPUYECKMX
yacTsx B obs3aTensHOM nopsigke OTKMoYaiTe an-
napar.

® PerynsipHo npoBepsiiTe COCTOSIHME MPOKIAAOK
WK KoneL, a TaOKXe MCMPABHOCTb NPEAOXPAHUTENb-
HBIX CUCTEM.

* TwaTenbHo cobniogainTe Npoueaypbl TEXyXOAad U
npoBepsiTe NPUHALNIEXHOCTH, OCOBEHHO B Cryyae
MCMONb3OBAHUS KOPPO3UNHBIX NPOAYKTOB (MMMOH-
Hasi KuCnoTa u np.).

® Hukorga He nomb3yiTecb annapaTom B ciyyae
MOBPEXAEHUS LIHYPQA MUTAHWS MW BUIIKK, MW €CIU
annapart nnoxo paboTaeT unu Gbin NOBPEXAEH.

® [pu niobbix aHomanusax B paboTte obpaliaiTecs
B CEPBMUCHbIM LIEHTP.

7



78

Bbl MPUOBPEJIN
OBOLLIEPE3KY
CL 50 ¢ CL 50 Ultra

Osowepeska CL 50/CL 50 Ultra — ato annapatsi,
MAeanbHO NpUCnocobneHHble Ans YAOBNeTBOPEHUS
I'IpOd)eCCMOHGﬂbeIX HYXA,. I_IO MeEpEe NX UCNONb30-
BAHMS Bbl OTKpoeTe MHoroobpasue ux
BO3MOXHOCTEMN.

Mogens CL 50 Ultra umeet metannuueckyio
€MKOCTb M KOPMyC ABUrATENs M3 HepXdaloBelleit
cranu, mogenb CL 50 umeet kopnyc aeuratens us
nonukapboHarta.

[pocTas KOHCTPYKLMS annapaTa rapaHTMpyeT
yROOHYIO OUMCTKY: BCe AETANM, HOXOAAWMECS B
KOHTOKTE C MPOAYKTAMM M YACTO UCMONb3yeMmble,
NErKO CHUMQAIOTCS M OUMLLAIOTCS.

JaHHas MHCTPYKUMS COBEPXUT BAXHYIO MHPOP-
MOLWMIO ANSt NMOSb30BATENS, KOTOPAS MOMOXET emy
MOKCMMONBHO MCMOMNb30BATL OBOLLEPE3KY STOM
mofaenu.

Mbi HacTosiTenbHO pekomeHAyeM nepes NepBbim
MCNONIb30BAHMEM ANMNAPATA BHUMATENIBHO NMPOYM-
TATb MHCTPYKLMIO MO 3KCTUTyaTAumM, KOTOpas no-
MOXET BAM BbICTPO O3HAKOMMTBCS C QMMNAPATOM W
OLIEHUTb ero MPenMyLLEeCTBA.

BBO/, B 9KCIUTYA-
TALUIO ATMAPATA

e PEKOMEHZALIUN MO NMNOAKITIOYEHUIO

Mepen noakmoueHnem ybeauTecs, 4To HanpsixeHme
BALLEN 3MEeKTPOCeTH COOTBETCTBYET HAMPSIKEHUIO,
YKOA3GHHOMY HQ 30BOACKON Tabnmuke annapara.

BHMMAHMUE!

AMMAPAT JOJDKEH OBA3ATEJIbHO NMOAKJIIOYATLCA
K PO3ETKE C 3A3EMJIEHUEM (PUCK DJIEKTPOTPABMBI).

A

e CL 50/CL 50 Ultra OMIHO®A3HAS
Mogenb CL 50/CL 50 ROBOT-COUPE ocHaueHa

PA3nnUYHbIMKM TUNAMHU p,eraTeneﬁ:

230B / 50 'y / 1-dbazH.
115B / 60 'y /1-dbazH.
220 B / 60 'y / 1-dbazH.

AnnapaT noctasnseTcs ¢ opHOPA3HOM WTEncenb-
HOW BMIKOW, COEMHEHHOMN CO LUHYPOM MUTAHMUS.

e CL 50/CL 50 Ultra TPEX?PA3HAS
Mogpens CL 50/CL 50 Ultra ROBOT-COUPE

OCHALLUEHa pa3nnyHbiMU TUNAMHU p,eroTeneﬁ:

400 B / 50 'y / 3-dbasH.
220 B / 60 'y / 3-dbazH.
380 B / 60 'y / 3-dbazH.

AnnapaTt nocTaBnsieTcsi ¢ HEU3ONMPOBAHHbBIM KO-
6enem, KOTOPbIM AOCTATOYHO MOACOEAMHUTD K BMI-
Ke, COOTBETCTBYIOWEN BALIEN 3NTEKTPOCETH.
Kabenb coctout 13 4 npoBOfoB, OAMH M3 KOTOPbIX
NOACOEAMHSETCS K 3emne, O OCTaSibHble TPpU — K
Tpem dazam.

Ecnu BbI pacnonaraete poseTkoi ¢ 4 Bunkamu:

1) MNMopcoenuHuTe 3eneHbIN M XenTbii 3a3emnsio-
MM NPOBOA K KOHTAKTY 303EMIEHHS.

2) MNopcoepnnute TpM Apyrme NMpPoBOAA K OCTAB-
LLIMMCA KOHTAKTAM.

Ecnu Bbl pacnonaraete posetkou ¢ 5 BMAKaMM:
Tak kak annapatel ROBOT-COUPE He HyxpatoTcs
B MOACOEAMHEHMM K HEUTPASNM, NATAS BMIKA OCTO-
eTcst cBOBOAHOM.

Bkniouute 3atem annapar Bxonoctyio u ybegu-
TeCb, YTO AUCK NPUBMIBLHO BPALLAETCS B HANpPAB-
NeHuM, 06PATHOM HOCOBOM CTPENKe.

KpacHas cTpenka Ha kopnyce gpuraTtens ykasbl-
BAET HanpaeneHue Bpallenus gucka. Ecnm guck
BPALLAETCS B HAMNPABNEHWM YOACOBOM CTPENKM, ne-
peknoyMTe 1BA NPOBOAA:

3EJIEHBIU/XKENTBIN - 310 NPOBOJA 3a3eMIIEHHS,

HE OTCOEAQUHATD ErO.
Mepekniounte nubo: @ v A
(1 7N 3)
(2 7N 3)

MPOLIEAYPbI CBOPKU

1) MocTaebTe 6rok ABM-
ratens nepef cobon
ycTaHoBuTe anck-cbpa-
cbiBaTenb HA gHO pabo-
Yero oTceka.

Tonbko AMCK AN TEPKM MMM TOHKO-
ro usmerbyeHusi (kanycra, cenbpe-
peK, MOPKOBb, CbIp...).

B CTOPOHA A BBepx Ans HexHbIX

OBOLLI,el:'i Unn UNUTPYCOBbIX (TOMCITbI,
e} \ ©
(B p

rpubsi...).
2) YctaHosuTe guck Ha BbIGOP:

CTOPOHA B BBepx ans octanbHbIX
$pyKTOB M OBOLLEN.

a) Bbl BbIbpanu guck
NSl HAOPE3KM JIOMTHKA-
MM, CTPYXXKOW MM CO-
JIOMKOM:

YcTtaHoBUTE gMCK Ha
BaN gsuratens u ybeam-
TeCb B MPABUIBHOCTH
YCTOHOBKM, NMPOKPYTUTE
ero B HGI'IpGBJ'IeHMM ya-
COBOM CTPENKM.
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b) Bbl BbIGpanu Hapesky Kybukamm:

YCTQHOBMTE PEeLUeTKY M AUCK-M3MeNbunuTeNb Crneup-
QrbHO A1l HAPE3KK KyOUKamu.

ﬂ'MCK-M3MeJ'Ib'~IMTeJ'Ib MOXET YCTAHABNMBATLCA C pe-
LUETKOM B cnepytomnx BapuaHTax:

peleTka ans
kybukoB

5x5 | 8x8 [10x10]|14x14|20x20|25x25

anek MM MM MM MM MM MM

5 mm .

8 mm .

10 mm °

]4MM °

20 mm .

25MM °

KOM6I4HC]U,I4M, BblOE€NTIEHHbIE CEPbLIM LIBETOM, MOTyT

NOCTABNATLCA MO 3AKA3Y.

YcTtaHoBuTE peleTky
AN HOpe3KM KyBuKamu
B €MKOCTb OBOLLEPE3KH.

Y6eputech, 4TO BbICTYN
pelweTkn XopoLwo Bo-
Wwen B rHe3go kopnyca
ABUraTens.

YcTaHOBMTE 3aTEm cCo-
OTBETCTBYIOLWMNA AUCK-
usmenbunTens (AMCK ¢
NPSMbIM ne3Buem) u
NPOKPYyTUTE €ro B Ha-
NPaBNEeHWU YOACOBOM
cTpenku, 4tobbl npose-
PUTb MPABUIBHOCTb €ro
YCTOHOBKM.

c) Bbl BoiGpanu npurotoenetue ¢pu:

Komnnekt coctout m3 peweTkn ana npuvrotosne-
HUA CI)pM M cneunManbHOro gUCKa-mmMenbynTens

ans pu.

YcTaHoBUTE peleTky
AN NPUrOTOBNEHMA
dpu B pabounit otcek
osowepesku. Ybeau-
TECb, YTO OHA NPABMUIIb-
HO YyCTAQHOBNEHA:
rpebernka ans $pu
[OMXHO HOXOAUTHECA HA
ypoeHe cbpoca.

YcTtaHoBuTe 3aTem co-
OTBETCTBYIOLWMWU [MUCK-
U3MenbyuTENb M Npo-
KpyTUTE ero B Hanpas-
NEHUU YACOBOM CTpen-
KM, 4TO6bI NPOBEPHUTH
I'IpOBMJ'IbHOCTb ero YCTG-
HOBKM.

3) YcTaHOBKWTE rONOBKY OBOLLEPE3KM HO BAM ABM-
ratens. KpenexHas nanka HOXOQMUTCS Nepef, BAMM
C NPABOW CTOPOHbI.

i 4) HapeHbte cTepxeHb
LIAPHMAPA B MPEfyCcMOT-
PEHHOe MecTo, pacro-
noXeHHOe csapm
6noka. 3abnokupynTe

| 1 30TeM KpbIWKY Ha

Pe ) 6rnoke pBuratens c
MOMOLLbIO KPEenexHou

15 d nanku.

b1

CMEHA OUCKA: :

1) Moctasbte 6ok ABK-

ratens nepeg cobon,

NpaBoi pyKoi pasbno- |5 |

KMPYWHTE QIOMMHMEBYIO | = o

KPenexHylo nanky, cay- [ — = E

xawyio ana 6nokupos- |COUpe’ . o

KM FONOBKM OBOLiEpe3- !

Ku Ha 6noke asuratens. | i @ »
[

anI'IO,EI,HHMMTe roJIOBKY OBOLUEPE3KU, HAKNOHAA
€e Ha3ang, l-ITO6bI BbICBO6OJJMTTb €MKOCTb.

2) CHumMTE AMCK, MPUNOJHMMAS €70 CHU3Y C Mo-
MOLLBIO BTYNKM M, MPU HEOOXOAMMOCTH, NOBOPAYM-
BASl €ro B HAMPABNEHWM, NPOTMBOMOMNOXHOM BPA-
LEHMIO YOCOBOM CTPEnKH, Y4Tobbl pasbrokMpoBaTh
€ro 1 NpUBECTH BO BPALLEHME AUCK-COPACkIBATENb.

Ecnu Bbl Mcnonb3yeTe komnnekT Ans HApesku Ky-
OMKAMM, PEKOMEHAYETCSI CHSATb KOMMIEKT peLueTka
+ anck ogHoBpemerHo. [ns obneruenuns stoi one-
paLmMmM NPOKPyTUTE AMCK-cOpachIBATEND.

3) Ecnu Bbl MOHTHMpPYeTe KOMMMAEKT Ans HAPEe3Kw
KYOUKOMM, PEKOMEHAYETCS MPOTEPETb EMKOCTb
BACXKHON TPAMNKOW MM CMOYEHHOM rybKOM, 0COo-
6eHHO pacuerky, HA KOTOPYIO YCTAHABIMBAETCS
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Bcerpa ncnonb3ylTe XopoLLO OYMLLEHHYIO peLLEeTKY.

Mocne paboTbl ¢ mMarkMmu NPOAYKTAMM U Nepeq
MPUroTOBNIEHMEM TBEPABIX MPOAYKTOB TLUATENIbHO
OUMLLIOMTE PeLLETKY.

4) Mpouepypa cbopku ancka-cbpackiBaTens, auc-
KA U KoMnnekTa ans HGpe3K|4 KY6VIKGM|4 onuca-
Ha B pasgene “MNpouepypbl cbopku” nn. 1) u 2).

5) 3akpoiTe KpbilKy OBOLEpPe3kM M 3a6NOKMpYit-
Te ee Ha 6roke ABUraATENs C MOMOLLBIO Kpenex-
HOW NAnKM.

UCMNMOJIb3OBAHUE
U BbIBOP [IMCKOB

[onoBka oBoLepeskn 060pPyAOBAHA 2 BOPOHKAMM:

- 60ﬂb|.uaﬂ BOPOHKA And HApe3ku O6'beMl/ICTbIX
OBOLLEM, TOKMX KOK KaNycTa, cenbfepen 1 np.

- BOPOHKO €O BCTPOEHHOM TPY6KOM 0cobeHHO a¢-
d}eKTMBHG ons TOYHOM HOpe3KM OJTUMHHBIX U HEeX-
HbIX MPOAYKTOB. ﬂ'ﬂﬂ OOCTUXEHUA ONTUMASIbHOIo
pe3ynbraTta MCI'IOJ'Ib3y;ITe BOPOHKY B KA4ecTse HA-
NPABNSIOWEN AN HAPE3KM.

UCMOJIb30BAHUE EOJIbLLION BOPOHKM

- MogHumuTe TOMKATENb, YTOOLI OTKPLITH BXOH B
BOPOHKY.

- 3arpy3uTe ee OBOLLAMM AO CAMOIO BEPXA.

- YcTaHOBMTE TONKATENb BEPTUKANBHO BOPOHKE.

- Haxumarite Ha TomnkaTtenb TONMbKO [jis COMPOBOX-
AeHns Hopesku osoluer. Cuna HOXaTUsi M3MeHsIeT-
CS B 30BMCMMOCTM OT TUNA NPOAYKTA, OAHAKO
YPE3MEPHOe HOXATME MOXET BbI3BATH HEHYXHYIO
neperpysky annapara.

- [Nepen Hapeskoi kanycTbl nyyie cHAYana pas-
pe3aTb ee HA [Be YACTU M BbiHYTb KOYEPbIXKY
BO M36eXAHWE M3MULLHUX YCUIMI M NOMydYeHHs
NyYLIEro Ka4ecTBA HAPE3KH.

UCMOJIb30BAHUE BOPOHKM C TPYBEKOM

3arpysuTte BOPOHKY OBOLLOMM O CAMOrO Bepxd.
Haxumute Ha TonkaTtenb M yaepxuBanTe ero B
5TOM MOMOXEHMM, MOKA BCE OBOLM He ByayT non-
HOCTbIO HOPE3AHbI.

Bo u3bexxaHue nnoxoro KAYECTBA HOPE3KM BCeraa
HOXKMMAMTE HO OBOLUM C MOMOLLIBIO TONKATENS.

MPAMBIE JIOMTUKH —
E08  kanycra
El mopkosb / kanycta / orypusi / nyk /.kaptodens / nyk-nopei

E2/E3 numon / mopkosb / rpubel / kanycta / kaptodens /
orypusl / kabauku / nyk / nyk-nopeit / nepey

E4/E5 6aknaxansl / ceekna / mopkosb / rpubsi / orypust /
nepew / peabka / canat / kaptodens / TomaTbl

E8/E10 6aknaxarbl / kaptodens / kabauku / mopkoBb

E14  kaprodens / kabauku / mopkosb

BOJIHUCTBIE IOMTUKM ELLs
E2 ceekna / kaptodens / mopkosb / kabauku

E3 ceekna / kaptodens / mopkosb / kabauku

E5 ceekna / kaptodens / mopkosb / kabaukm

TEPKA v

R15  cenbpepen / cbip R7 fanycra / ceip

R2 mopkosb / cenbgepen / coip R kanycra / cbip

R3 MOPKOBb Mapmesan / wokonap,

RS kanycta / cbip Pepbka

COTIOMKA =

B2x2 mopkosb / cenbpepert / kapTodens

B2x4 mopkosb / ceekna / kabauku / kapTodens

B2x6 mopkosb / cekna / kabauku / kapTodens

Bdxd  6aknaxanbl / ceexna / kabauku / kapTodens

B6x6 Gaknaxawsl / ceekna / cenbpepeit / kabauku / kaptodens
B8x8 cenbpepeit / kapTodens

KYBMKM &

M5x5 mopkosb / kabauku / orypubl / cenbaepeit

M8x8 «aprodens / mopkosb / kabauku /ceexkna

M10x10 kapTodens / mopkosb / kabauku / ceekna / pena / nyk /
kapTodens ¢pu

M 14x14 kapTodens / mopkosb / kabauku / navet / cenbaepen

M20x20 kaptodens / mopkosb / kabauku / ananas / navet

M 25x25 qurod)enb / kabaukn / pena / kaptodens ¢pn/ poiHs /
apbys

KAPTO®EJIb ®PU

F8x8  kaprodens
F10x10 kaptodens

-

OYMCTKA
BHUMMAHMUE!

B uensx npepoctopoxHocTu nepep niobbimu
onepauMsiMM OYMCTKU PEKOMEHAYETCS BCEraa
oTKno4aATL annapar (Bo usbexanue pucka
3NEKTPOTPABM).

A

CHMMUTE CHOYONA KPbILKY OBOLIEPE3KM, 3aTem
OMCK, pelleTKy (B crydYae ee MCMONb3OBAHMS) M
pMck-cbpackiBaTenb.

Bo nsbexaHue nouepHeHUs anioMUHWS HEe PeKo-
MEH[yeTCs1 MCMOMb30BATL [JIS OYUCTKM MOCYAOMO-
€YHYIO MALLMHY, MPEANOYTUTENBHO MbITb OBOLLE-
Pe3Ky PYKAMM C MOMOLLLIO MOIOLLErO CPeACcTBa
ana nocypabl, 3aTeEM NPONONOCKATb U BbITEPETDL.

B cnydyde UCnoJib3oBAHUA I'IOCY}J,OMOG‘-IHOﬁ Mmaiwium-
Hbl PEKOMEHAYETCA NPUMEHATb MOtoLLee CpeacTeso
cneunanbHO Ansa AtOMUHUA.

Hukorpa He norpyxaitte 6nok gsurarens s Bogy,
OYMLLaHTE €ro C MOMOLLbIO BJICKHOM TPSINKU WAM
ry6ku.

A BAXHOE 3AMEYAHMUE

Y6eputech, 4TO UCMONb3yeMoe MotoLLee CPEeACT-
BO MOXXHO MPUMEHSTb A1l NIACTMACCOBBIX W3-
penuii. HekoTopble moeuHble cpeacTBa MMeEIOT
BbICOKYIO LUEIOYHOCTb (HaNpUMeEp, BbICOKYIO
KOHLUEHTPALUMUIO HaTPUA UK OMMMOKG) U HE MO-
YT NPUMEHSITLCS ANIS MACGCTMACCOBBIX M3AENUM
BO M36€eXaHue MX BbICTPOro NoBpeXAEHHSI.




TEXYXO[

e HOXW, TPEBEHKN U TEPKU

Hoxu puckos-uamenbuutenen, rpebeHkn AUCKOB
AS1S1 HOPE3KWU CONIOMKOM M TEPKM SIBASIOTCS M3HO-
WMBAEMbIMK AETANSIMM, MOSTOMY PEKOMEHAYyeTCS
NEepUOAMYECKM 3aMEHATb uX Anst obecneueHus no-
CTOSIHHOIO XOPOLLUEro Ka4ecTBa HApPEe3KM.

TEXHUYECKUE
XAPAKTEPUCTUKU

e BEC
BEC HETTO BeC B YNAKOBKE
Komnnekr
CL 50/CL 50 Ultra 15 kr 18 kr
CpegHmit Bec prcka 0,5 kr 0,6 kr
* PA3MEPbI (B mm)
A 555
350
300

e BbICOTA PAEOYEN NMOBEPXHOCTH

PekomeHpyeTcs ycTaHABAMBATL OBOLLEPE3KM
CL 50/C L50 Ultra Ha ycToitunsom pabouem
cTone Tak, 4Tobbl BLICOTA AO BEPXHEro Kpas
6onbuon BopoHku coctasnsna 1,20-1,30 m.

¢ YPOBEHb LLIYMA

YpoBeHb Wyma, 3KBUBANEHTHbIM OKYCTUYECKOMY
pasnenuio npu pabote osowepesok CL 50/CL 50
Ultra Bxonoctyio, coctaenset meHee 70 ab(A).

o JJIEKTPUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

OpHodasHblit annapat

CkopocTb Mouyrocts Tok

lleurates (06, /] (B7) (A
230B/50Ty 375 550 57
240B/50 Ty 375 550 54
115B/60 Ty 450 550 12
220B/60Ty 450 550 57

TpexdazHbiit annapaTt
i Ckopoctb Motwrocts Tok
puraTens | (o] (B1) (A
400B/50 Ty 375 600 17
220B/60 Ty 450 600 37
380 B/60 Ty 450 600 2,1
3ALLMTA

Mopenu CL 50/CL 50 Ultra umetor maruutHyio
CUCTEMY 3ALUMTBI, KOTOPAS OCTAHABNMBAET ABUIa-
TENb B MOMEHT OTKPbITUSI BONBLLIOK BOPOHKM M
noaHATUA KprLIJKl'I, I'Ipe,D,OTBpGLLI,GFl ,D,OCTyI'I KO
BCEM PABOTAIOWMM PEXYLLMM UHCTPYMEHTAM.

[lns noBTOpHOroO BKIIIOYEHMS ANNAPATA AOCTATOM-
HO 3a6MOKMPOBATL KPBIWKY M HOXATb HA KHOMKY
BKIIOYEHMS.

Kpome Toro, saienku 6r10KMPOBKM KPBILLKM MMEIOT
NPefOXPAHUTENBHOE YCTPOMCTBO, MPefoTBPALLaio-
lee BK/IOYEHME ANMAPATA MPU HEMPOBUITBHOM 30-
KPbITUM KPBbILLKM.

A

BHUMAHMUE!

Hox 1 nessus SBRsioTCS peXXyLMMMu UHCTPY-
MEHTaMM, cobnioaaiTe OCTOPOXXKHOCTL NpH
pabote ¢ HUMM.

Annapatsl CL'50/CL 50 Ultra umetot npegoxpa-
HUTENbHYIO CUCTEMY 3AWMUTBI OT MEpPerpesq,
KOTOPASA QaBTOMATWUYECKM OCTAHOBAWBAET
LBUTATENb NPU O4YeHb AAnTenbHOM paboTe wnw
neperpyske.

B takom clniydyde noaoXadTb NONMHOro oXnaxpeHms
annapaTta n BHOBb BKIOYMTL €ro.

A HANOMWUHAHMUE

Hukorpa He nbiTaiTech ybpatb npepoxpaxu-
TeNbHbIE CUCTEMBI M BNIOKMPOBKY.

Hukorpa He BBOAUTE NMOCTOPOHHME NpeAMETHI B
pabounit oTcek.

Hukorpa He npoTankuBaiTe NPOAYKTbI PYKOM.

He neperpy>xa#re annapar.
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HOPMbI

ATTMAPATEI COOTBETCTBYIOT:

® [lonoxeHusim €BPONENCKMX AUPEKTUB, A TAKXE
HOLMOHABHOMY 30KOHOAATENbCTBY, B KOTOPOE
OHM NPeobPA30BAHDI:

',uMpeKTMBO MO MEXAHU3MAM, MOJJMd)MLIMpOBCIH-

nas 98/37/CEE,

- [MpeKkTMBa NO HM3KOMY HAMPSKEHUIO
73/23/CEE,
- [IMpekTMBa NO 3NEKTPOMATHUTHOM COBMECTMMO-

ctm 89/336/CEE,

- OupekTnBa No matepuanam M 06OPYROBAHMIO,
HOXOASIWMMCS B KOHTAKTE C MNULLEBbLIMU

npogyktamu 89/109/CEE,
- OupekTtBa no matepuanam u obopynoBaHMIO
M3 NMNACTMACCHI, HOXOASALMMCS B KOHTOKTE C

nuwesbimm npogyktammn 90/128/CEE.

¢ [TonoxeHuam CTAHAAPTU3UPOBAHHBIX eBponeﬁ-
CKUX HOPM, YKA3AHHbIX Bbille, d TAKXE HOPM B
OTHOLWEHNN TEXHUKHU 6e3OI'I(JCHOCT|4 N TMreHbl:

-EN 292 -1 u 2: 6e30nacHOCTb MEXAHM3MOB —
obue npuHUMNBl paspaboTky,

- EN 60204 - 1, 1998: 6e30nacHoCTb MEXAHU3MOB

— 2neKTpoobopPyAOBAHME ANNAPATOB — ObLme
npasuna,

- Ons oBowepesok EN 1678.
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robot@coupe@’ CL50D

N° de série / Serial number

Il existe 2 configurations au niveau de l'arbre de transmission et
des joints d'étanchéité associés. Choisir parmiles repéres 11 a13 ou 15 a 18,
selon la hauteur des plats d'entrainement de I'arbre de transmission sur votre
machine. [h=18,5mm ; H=255mm]|

There are 2 configurations regarding the transmission shaft and
the associated seals. Choose among indexes 11 to 13 or 15 to 18, according to
the height of the transmission shaft driving flats on your machine.

Uniquement pour moteur monophasé.
Only for single phase motor.

[Mai : 03/2006] REV : d
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N° de série / Serial number

®
robot@coupe CL50D 2190 - - - - - -
-315----- .
Index | Piece/Part | Désignation Description

1 29 627 | GOULOTTE DEMI-LUNE HALF-MOON FEED HEAD

2 29 060 | ENSEMBLE POUSSOIR LEGUMES VEGETABLE PUSHER ASSEMBLY

3 102 021 | POIGNEE POUSSOIR HANDLE PUSHER

4 29 738 | ENSEMBLE GUIDE POUSSOIR + AXE PUSHER GUIDE + AXLE ASSEMBLY

5 39 097 | ENSEMBLE GUIDE POUSSOIR PUSHER GUIDE ASSEMBLY

6 100 638 | BAGUE GUIDAGE POUSSOIR PUSHER GUIDING BUSHING

7 39 098 | ENSEMBLE AXE DE CHAPE GUIDE AXLE ASSEMBLY

8 118 324 | POUSSOIR CAROTTES CARROTS PUSHER

9 29 058 | BAGUES EPAULEES (QTE=2) SHOULDERED RINGS (QTY=2)
10 29 501 | ENSEMBLE TAQUET D’ACCROCHAGE LID LATCH ASSEMBLY
11 29 629 | ENSEMBLE ARBRE DE TRANSMISSION (ANCIEN) TRANSMISSION SHAFT ASSEMBLY (OLD)
12 29 630 | ENSEMBLE ROULEMENTS + JOINTS (ANCIEN) BEARINGS + SEALS ASSEMBLY (OLD)
13 39 197 | ENSEMBLE JOINT + DEFLECTEUR (ANCIEN) SEAL + DEFLECTOR ASSEMBLY (OLD)
14 110 308 | GOUPILLE D’ARBRE MOTOR SHAFT PIN
15 39 198 | ENSEMBLE ARBRE DE TRANSMISSION (NOUVEAU) TRANSMISSION SHAFT ASSEMBLY (NEW)
16 39 273 | ENSEMBLE ROULEMENTS + JOINTS (NOUVEAU) BEARINGS + SEALS ASSEMBLY (NEW)
17 101 547 | DEFLECTEUR (NOUVEAU) DEFLECTOR (NEW)
18 501 678 | BAGUE ETANCHEITE 25x42x7 SHAFT SEAL 25x42x7
19 117 692 | VIS ENTRETOISE PLAQUE SUPPORT MOTEUR MOTOR SUPPORT PLATE SPACER SCREW
20 117 689 | PLAQUE SUPPORT MOTEUR MOTOR SUPPORT PLATE
21 502 768 | CLAVETTE MOTEUR 4x4x16 MOTOR SHAFT KEY 4x4x16
22 515 482 | COURROIE BELT
23 117 682 | POULIE RECEPTRICE DRIVEN PULLEY
24 117 681 | CAPOT PLASTIQUE PLASTIC MOTOR ENCLOSURE
25 117 579 | PIED FOOT
26 118 387 | VIS FIXATION CAPOT MOTOR ENCLOSURE SCREW
27 515 515 | PRESSE ETOUPE POWER CORD STRAIN RELIEF
28 102 690 | DISQUE EVACUATEUR SLING PLATE
29 39 470 | ENSEMBLE CUVE BOWL ASSEMBLY
30 100 703 | TIGE DE CHARNIERE HINGE PIN
31 29 451 | ENSEMBLE INTERRUPTEUR DE SECURITE SAFETY SWITCH ASSEMBLY
32 29 533 | ENSEMBLE SUPPORT PLATINE CONTROL BOARD SUPPORT ASSEMBLY
33 117 703 | CLAVETTE FIXATION PLATINE CONTROL BOARD FIXING KEY
34 406 514 | PLAQUE FRONTALE FRONT PLATE
35 502 170 | BOUTON VERT | GREEN KNOB |
36 502 169 | BOUTON ROUGE RED KNOB

| Maj : 03/2006 | REV :d
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® N° de série / Serial number
robot@coupe CL50D 190----- -
Index Désignation Description

A CARTE DE COMMANDE CONTROL BOARD

B FAISCEAU DE CONNEXION MOTEUR MOTOR WIRING HARNESS

C CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD

D ENSEMBLE POULIE MOTRICE DRIVING PULLEY ASSEMBLY

E VENTILATEUR FAN

M MOTEUR MOTOR

X CONDENSATEUR DE DEMARRAGE STARTING CAPACITOR

Y RELAIS DEMARRAGE MOTEUR MOTOR STARTING RELAY
Type Voltage A B C D E M X Y
T01 230/501 DK 503 683
T02 | 230/50/1 507 026

3114 600 018
T03 | 240/501 UK 102 480 | 29 599 507 029 29630 |11 512 500 289
T04 | 240/50/1 Aust 507 028
TO5 | 220/60/1 507 026 3116
603 669

T06 | 120/60/1 507 027 3115 500 296
T07 | 400/50/3 303 080
TO08 | 220/60/3 102479 | 29600 | 515570 | 29532 | 106 025 | 303 077
T09 | 380/60/3 303 078

Exemple de recherche : Vous avez acheté un CL50 D dont la référence est: 2 705.
Pour trouver les références des piéces identifiées sur le dessin par une lettre, chercher la référence de votre appareil dans le
tableau ci-dessous et identifier son "Type" (ici T02), puis dans le tableau précédent, lire les références des piéces sur la ligne
correspondante a ce "Type".

Research example : You have bought a CL50 D whose reference is : 2 705.

To find the part numbers of the parts identified in the drawing by a letter, look for your machine reference in the table below and
identify its "Type" (here T02), then in the above table, read the part numbers in the line corresponding to this "Type".

Type Voltage Machines

TO1 230/50/1 DK 24 188

T02 | 230/50/1 24 340 2597 2703 2705 2796 2 864
T03 | 240/50/1 UK 24 341 2514

T04 | 240/50/1 Aust 24 342

TO5 | 220/60/1 24 343

T06 | 120/60/1 24 344

TO7 | 400/50/3 24 345 2517 2598 2704 2706 2863
TO8 | 220/60/3 24 346

T09 | 380/60/3 24 347

| Maj : 03/2006 | REV :d
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robot@coupe® CL 50 D Ultra

N° de série / Serial number

ATTENTION :|ll existe 2 configurations au niveau de I'arbre de transmission et
des joints d'étanchéité associés. Choisir parmi les repéres 11213 ou 152a 18,
selon la hauteur des plats d'entrainement de I'arbre de transmission sur votre

machine. [h=18,5mm ; H=255mm|
There are 2 configurations regarding the transmission shaft and
the associated seals. Choose among indexes 11 to 13 or 15 to 18, according to
the height of the transmission shaft driving flats on your machine.

Uniquement pour moteur monophasé.
Only for single phase motor.

[Mai : 03/2006] REV : ¢




L6

N° de série / Serial number

®
robot@coupe CL 50 D Ultra 191 - - -- .-
-316----- e
Index | Piece/Part | Désignation Description

1 29 627 | GOULOTTE DEMI-LUNE HALF-MOON FEED HEAD

2 29 060 | ENSEMBLE POUSSOIR LEGUMES VEGETABLE PUSHER ASSEMBLY

3 102 021 | POIGNEE POUSSOIR HANDLE PUSHER

4 29 738 | ENSEMBLE GUIDE POUSSOIR + AXE PUSHER GUIDE + AXLE ASSEMBLY

5 39 097 | ENSEMBLE GUIDE POUSSOIR PUSHER GUIDE ASSEMBLY

6 100 638 | BAGUE GUIDAGE POUSSOIR PUSHER GUIDING BUSHING

7 39 098 | ENSEMBLE AXE DE CHAPE GUIDE AXLE ASSEMBLY

8 118 324 | POUSSOIR CAROTTES CARROTS PUSHER

9 29 058 | BAGUES EPAULEES (QTE=2) SHOULDERED RINGS (QTY=2)
10 29 501 | ENSEMBLE TAQUET D’ACCROCHAGE LID LATCH ASSEMBLY
11 29 629 | ENSEMBLE AXE DE TRANSMISSION (ANCIEN) TRANSMISSION SHAFT ASSEMBLY (OLD)
12 29 630 | ENSEMBLE ROULEMENTS + JOINTS (ANCIEN) BEARINGS + SEALS ASSEMBLY (OLD)
13 39 197 | ENSEMBLE JOINT + DEFLECTEUR (ANCIEN) SEAL + DEFLECTOR ASSEMBLY (OLD)
14 110 308 | GOUPILLE D’AXE MOTOR SHAFT PIN
15 39 198 | ENSEMBLE ARBRE DE TRANSMISSION (NOUVEAU) TRANSMISSION SHAFT ASSEMBLY (NEW)
16 39 273 | ENSEMBLE ROULEMENTS + JOINTS (NOUVEAU) BEARINGS + SEALS ASSEMBLY (NEW)
17 101 547 | DEFLECTEUR (NOUVEAU) DEFLECTOR (NEW)
18 501 678 | BAGUE ETANCHEITE 25x42x7 SHAFT SEAL 25x42x7
19 117 692 | VIS ENTRETOISE PLAQUE SUPPORT MOTEUR MOTOR SUPPORT PLATE SPACER SCREW
20 117 689 | PLAQUE SUPPORT MOTEUR MOTOR SUPPORT PLATE
21 502 768 | CLAVETTE MOTEUR 4x4x16 MOTOR SHAFT KEY 4x4x16
22 515 482 | COURROIE BELT
23 117 682 | POULIE RECEPTRICE DRIVEN PULLEY
24 117 686 | CAPOT INOX STAINLESS STEEL MOTOR ENCLOSURE
25 117 687 | PLAQUE DE FOND BOTTOM PLATE
26 500 247 | PIED FOOT
27 515 515 | PRESSE ETOUPE POWER CORD STRAIN RELIEF
28 102 690 | DISQUE EVACUATEUR SLING PLATE
29 39 470 | ENSEMBLE CUVE BOWL ASSEMBLY
30 100 703 | TIGE DE CHARNIERE HINGE PIN
31 29 451 | ENSEMBLE INTERRUPTEUR DE SECURITE SAFETY SWITCH ASSEMBLY
32 29 533 | ENSEMBLE SUPPORT PLATINE CONTROL BOARD SUPPORT ASSEMBLY
33 117 703 | CLAVETTE FIXATION PLATINE CONTROL BOARD FIXING KEY
34 502 170 | BOUTON VERT | GREEN KNOB |
35 502 169 | BOUTON ROUGE RED KNOB

| Maj : 03/2006 | REV:c
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® N° de série / Serial number
robot{fcoupe CL 50 D Ultra o e
-316----- --
Index Désignation Description
A CARTE DE COMMANDE CONTROL BOARD

B FAISCEAU DE CONNEXION MOTEUR MOTOR WIRING HARNESS

C CABLE D’ALIMENTATION POWER CORD

D ENSEMBLE POULIE MOTRICE DRIVING PULLEY ASSEMBLY

E VENTILATEUR FAN

F PLAQUE FRONTALE FRONT PLATE

M MOTEUR MOTOR

X CONDENSATEUR DE DEMARRAGE STARTING CAPACITOR

Y RELAIS DEMARRAGE MOTEUR MOTOR STARTING RELAY
Type Voltage A B C D E F M X Y
TO1 | 230/50/1 507 026 406 515
T02 | 230/50/1 DK 503 683
TO3 | 230/50/1 Turq 507 026 402204 | 3114 | 600018 500 269
T04 | 240/50/1 Aust 102 480 | 29 599 | 507 028 | 29 530 | 118 512
TO5 | 240/50/1 UK 507 029

406 515
T06 | 220/60/1 507 026 3116
603 669

T07 | 120/60/1 507 027 3115 500 296
TO8 | 400/50/3 303 080
T09 | 220/60/3 102 479 | 29 600 | 515 570 | 29 532 | 106 025 | 406 515 | 303 077
T10 | 380/60/3 303 078

Exemple de recherche : Vous avez acheté un CL50 D Ultra dont la référence est : 2 708.
Pour trouver les références des pieces identifiées sur le dessin par une lettre, chercher la référence de votre appareil dans le
tableau ci-dessous et identifier son "Type" (ici TO8), puis dans le tableau précédent, lire les références des piéces sur la ligne
correspondante a ce "Type".

Research example : You have bought a CL50 D Ultra whose reference is : 2 708.

To find the part numbers of the parts identified in the drawing by a letter, look for your machine reference in the table below and
identify its "Type" (here T08), then in the above table, read the part numbers in the line corresponding to this "Type".

Type Voltage Machines

TO1 230/50/1 24 186 24 350 2707 2709 2 866
T02 | 230/50/1 DK 24 192

T03 | 230/50/1 Turq 24 359

T04 | 240/50/1 Aust 24 352

TO5 | 240/50/1 UK 24 351 2515

T06 | 220/60/1 24 353

T07 | 120/60/1 24 354

T08 | 400/50/3 24 187 24 355 2403 2599 2708 2710 2 865
TO9 | 220/60/3 24 356

T10 | 380/60/3 24 357

| Maj : 03/2006 | REV:c




CL50D / CLbOD Ultra 120V/60Hz - 220V/60Hz - 230V/S0Hz 1~

SCHEMA ELECTRIQUE ELECTRIC DIAGRAM - ELEKTRISCHES SCHALTBILD
Vérifier que le fil d’adaptation a |3 tension de votre réseau est correctement positionné.'

Important Check that the wire which allows the adaptation fo the supply voltage is on the right terminal.

Précautions Unbedingt priifen, ob der Draht zur Anpassung an die Spannung lhres Stromnefzes korrekt positioniert ist.

Wichtiger Hinwels
rouge/red/rol - 120V/60Hz KD
violet/purple/violett — 220V/60Hz E_
blanc/white/welb - 230V/50Hz U=——1---

N F =
JOA wum '] A
N

MO o)
=, LS POUSSOR pe——— 1~
cD N
%
S ILS2 o
B &
-l TRI JoA s J/A wiem
ILS1 13--/ '_PTU | _f230v J6B = J7B =
- N 75 LS POUSSOR
T 18 120V F1 o
CE_ lE § LN K1 =
Frongois English Deutsch :) - é N|\|’J11/E:|
C | Connecteur Connector Steckverbindung F2 0 & MARCHE
C0 | Condensotewr de demorroge Storting denol ARRET@ KA1 .
ST | iInterrupteur de sécurité couvercle Lid savely switch Kontoki Deckeverschiuss + J) I
ILS2 | Interrupteur de sécurilé poussoir Pusher safety switch Sicherheitsschaiter Stdssel O I
KD | Relois de demorroge Storting reloy Anlossrelois 1 bex ? - 12 J 0
MO | Moteur monophasé Single phase motor Motor einphasig
SAR | Bouton poussoir ARRET OFF swilch Stopscholter @ @
SUA | Boulon povssar WARCHE ON swilch Betiebschaller SAR SMA L@ ALMENTATION
0 Prolecteur thermique du moteur Molor thermal pi Motor SUPP]_Y
STROMVERSORGUNG
N° 406420 C: 0519
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CL50D - CL50D Ultra - CL50 Gourmet - CL52D - CL55D 220V/60Hz - 230V/50Hz - 380V/60Hz - 400V/50Hz 3 ~

SCHEMA ELECTRIQUE ELECTRIC DIAGRAM ELEKTRISCHES SCHALTBILD
Frangais English Deutsch
C | Connecteur Connector Steckverbindung
ILS1 | Interrupteur sécurité couvercle Lid safety switch Kontakt Deckelverschluss
ILS2 | Interrupteur sécurité poussoir Pusher safety switch Sicherheitschalter Stossel
Interrupteur de sécurité poussoir | Pusher safety switch Sicherheitschalter Stossel
ILS3| Yniquement CL55D Only CL55D Nur BloB CL55D LL1T
MO | Moteur monophasé Single phase Motor Motor einphasig H++ C
PCB | Carte de commande n° 102479 Control Board # 102479 | komand Kart numer 102479 HEEN
SAR | Bouton poussoir arrét Off switch Stopschalter i i H i
SMA | Bouton poussoir marche On switch Betriebsschalter I_ N
0 | Protecteur thermique moteur Motor thermal protector | Motorthermoschutz g g
S| | -
ILS1 ILS2 ILS3 395
~ x| 9
o| 9| g
Q 2 B —
ko QO Of
o ~] —~| 9
1 3| =
] 5 =EE PCB
o - LS POUSSOR —— [
~ K T
200V 2 E”;zﬂ - | Ziee e Wi i
o
MARCHE  J14 I\ 2 e J6A Ve
> Be= L
3 2§ vV ' y| E 7 J7A
Q S 19.':':§ ) W2 & U1 2 a
) J5 el p—
7 DN i > e8| e o
b =R
m |<440V ‘& 1 = B 0T e % f2oov .
= Sili® 1 z0v u2y
D ARRET “w/\ Kz—lT o
E Q) 1 o0 m L
c QI Jusoy W11 —F "= | Wy
sAR © smA() ",
ALIMENTATION
SUPPLY
STROMVERSORGUNG
Tension d'alimentation | Connexion
Supply voltage Terminal
Important Vérifier que le fil d'adaptation a la tension de votre réseau est correctement positionné (voir tableau ci-contre). Stromspannung Anschluss
Précautions Check that the wire which allows the adaptation to the supply voltage is on the right terminal (table in the margin). 220203 ;/40 v ;gg Ejlg;
Wichtiger Hinwels | | Unbedingt priifen, ob der Draht zur Anpassung an die Spannung lhres Stromnetzes korrekt positioniert ist (Tafelgegeniiber). 380 > 415V 400 (J12)
440V 440 (J11)
® .
robotcoupe N° 406722 b Maj : 01/06
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Mbi ocTaensiem 3a coboit Npaso B N060H MOMEHT K 6e3 NpeayNPeX/AEHUs MEHSTb TEXHHHECKME XAPAKTEPHCTUKH AGHHOTO annapara

MHd)OPMdI.lHﬂ, coaepxauascs B AGHHOM AOKYMEHTe He siBnsieTcs KOHTPGKTHO;{ M MOXET M3MEeHATLCS B Nloboe Bpemsi.

0 .
© Bce npaBa Bo Beex cTp p Tcs pup Robot-Coupe s.n.c.

Réf. 400 702 - 09/2006 - CL 50 ¢ CL 50 Ultra
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